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AIRBUS DEFENGE AND SPACE 24 I FRANCE + Engish
ZOOM TO LOCATION FILTERS DEFINE AOI

‘ Latest news | (3 | # Join/My account
)

- a :

[s5  Optical Results x Active polygon |  Polygon 1
Optical Results 1-1 = Target Mode | _ » a &
Sortby | Default (cloud cover and date) ¥ W M 2 &
Pléiades 0.5-m - STEREO - Mar 12, 2018
W
Res: 0.50m | Inc Ang: 22.4° | Cloud: 0.0% =] I & > ¢

¥ [Emwsave [5)

|
1
i |
iE] J
' »  Coordinates: -53.70, -28.75 | |4

Z=  Date:Jan1, 2010 - Dec 13,2018 Res: 0.0-40.0m Inc Ang: 0.0 -90.0° | Cloud: 0.0 -100.0% Snow: 0.0 - 100.0%
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€) Correlato3d
ARQUIVO | EDITAR  VISUALIZAF
||:‘@ MNove Projeto...

7 Abrir Projeto...
[ Criar um projeto l

@ Selecionar Tipo de Projeto

VANT

Para imagens coletadas por VANTS

FORMATO MEDIO/GRANDE

Para imagens digitais e filmes scanerizados

SATELITE

Para imagens de satélites com dados RFC

ADS

Para sensores de varredura ADS

A3

Para quadras super grandes A3



#@ 9!

Selecdo de Imagens
Agregar imagens de satélites com seus dados RPC

) Images
\/ Etapa 1 Arquida RPC | | E]
V Etapa Z Arquivo de Imagem | | E] |Agregar1magens... |

]| Praximo |[ Cancelar ]

# ., A"?
#@N@O#.PN@"<N/-.1- /. H-Q,N<'&N -Q.1...-. L"

! ol %" ol #@
%" N@O#.PN@"<N/-.1- /. H-Q,N<'&N -Q.1...-. L"



V Etapa 3

Guia Ripido de
Introducao

€) Projeto L= ]
Selecéo de Imagens
Agregar imagens de satélites com seus dados RPC,
’ Images
W/ Eapa Arquide RPC | | [
V Etapa 2 Arguive de Imagem | | E |AgregarImagens... |

DIM_PHR1B_PM

DIM_PHR1B_PMS5_201803121356503_SEN_3... RPC_PHR1B_PMS_201803121356503_5EM_3..,

2 imagens

Prévio l[ Proximao l[ Cancelar l

08

Imagens colocadas em pares
Agrupar imagens em pares para geragao do MDS

'8

Pares

Imagem 1 ’ ']

Imagem 2 ’ '] |Agregar1magens... |

IMG_PHR1B_PM5_00 \E_ « |IMG_PHR1B_PM5_002\DIM_PHRLE_PM

1 pares [0 imagens ndo utilizadas)

Prévio ] [ Proximo

][ Cancelar ]




%

RJ+ S

PR ———

7 *

€) Projecio (=]

Projecao

Especifique uma projecdo,

@ Sistemas comuns

Tipo
Datum
Unidades

Zona

UM

| wesa4

[ Metro

|225

i) Todos os sistemas

Pesquisa

Projecan

(™) sistema definido pelo Usuario

Tipo
Datum
Latitude
Longitude

Unidades

i Proj4

Projd

<EPSG: 2000:= Anguilla 1557 / British West Indies Grid {m) -~
<EPSG: 2001 Artigua 1343 / Brtish West Indies Grid {m) D‘
<EPSG: 2002> Dominica 1345 / Brtish West Indies Grid {m)
<EPSG: 2003= Grenada 1553 / British West Indies Grid (m)
<EPSG: 2004> Montsemat 1958 / British West Indies Grid {m) 2

l
I
|
|
l

OK || 1gnor | | Cancelar ]
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ARQUIVO  EDITAR  VISUALIZAR ~ MODULOS | PROCESSAMENTOS | AJUDA

e QIVIS<c&® b9 @ AR 1HRG@BRER &= 17 G||A]
5

Projeto 1 x R Y a

v ¥ [Fjimagens ; i o 4 :

O APDntcs de Controle em Solo
[ \/AT

1 £-mpE

[] " Nuven de Pontos

[ @IModelo 3D

1 {ortes

O @‘Mosaioo

[ S Referencia

= @Cuwa de nivel

Propriedades nx

> % 53 3 !

. 3 A" "l

$ @ 1@ 1 8
% < 7N 7@
7!
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#

MODULOS | PROCESSAMENTOS — AJUDA
(" Fluxo de Trabalho Automatizado

Aerotnangulacdo...
gulagal

E I‘R“ .ﬂ- 1 l.:l'\r - -
i Refinar Pardmetros de Orientagdo Internos e Externos

- @ *+ | R$ @ SO J 3*

- - - " - .
Comelator3D -, * & '

& Pontos de amarragdo sdo necessarios para a aerctriangulagio. Vocé
L& deseja realizar a extragdo de pontos de amarragdo agora?

12/12/2018 17:23:51 Processo Iniciando a aerotriangulacéo.

12/12/2018 17:23:51 Informagdes Arquive EQ de entrada: D:\Projetos\C3D Stereo PLETADES Test\INT18054 GAUSSCruzAlaStereo_S018016483-2-01_DS_PHR1B_201803121356095_FR1_PX_W054529_0503_00974"Preparacio WEBI
12/12/2018 17:23:51 Informagies Pasta de AT: D:\Projetos\C3D Stereo PLEIADES Test\INT18054 GAUSSCruzAltaStereo_5018016483-2-01_DS_PHR1B_201803121356095_FR1_PX_W054529_0503_00374\Preparagio WEBINAR\Corre
12/12/2018 17:23:51 Informagdes  Tipe de ajuste EO: Nao ajustado

12/12/2018 17:23:51 Informagées Tipo de Extragdo: Padrac.

12/12/2018 17:23:51 Informagées  Extrainde pontos de amarragdo.

12/12/2018 17:23:51 Informagdes Extragde de pontes de apoie (Etapa 1 de 7): Detectando feigdes...

12/12/2018 17:28:05 Informagées Extragde de pontes de apoie (Etapa 2 de 7): Combinando feigdes...

12/12/2018 17:28:27 Informagées Extragde de pontes de apoie (Etapa 3 de 7): Analizande vizinhanga...

12/12/2018 17:28:27 Informagées Extragde de pontos de apoie (Etapa 4 de 7): Combinando mais feigdes...

12/12/2018 17:28:27 Informagées Extragde de pontos de apoie (Etapa 5 de 7): Filtrando associagdes...

12/12/2018 17:28:27 Informagées Extragdo de pontos de apoio (Etapa 6 de 7): Criando pontes de apoie...

12/12/2018 17:28:27 Informagdes Extragdo de pontos de apoio (Etapa 7 de 7): Filtrando pontos de apoio...

12/12/2018 17:28:28 Processo Aerotriangulagdo completada.
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PROCESSAMENTOS | AJUDA

| Ay Importar Arquivo de Pontos de Contraole em Sola...

— Extragdo de Ponto de Amarragdo

“I" AjuJ Importar um arquivo de Pontos de Controle em Solo. ]

A"



Entrada

Arquivo de

Texto
Delimitadores
[¥] Tabulagio Ponto-e-vir

Parametros

[¥] Espaco

Projecdo [&n_.m

|

GCP Type

[Pontos de ControleemSolo v |

Action

[fhglggal aos Pontos de Controle ¢ 7]

Imagens

Virgula Qutro: |:|

" G 3 3>3H3 3

Importar ] ’ Cancelar ’

Entrada

Arguiva de
Texto

Delimitadores
Tabulacdo
Pardmetros
Projecdo

GCP Type

Imagens

| D:\Projetos\C3D Stereo PLEIADES Test\SimActiveResults\5 GCPs Cruz Alta.tt

Ponto-e-virgula

Espaco

Atual

[__Euntps de Controle em Solo

[¥] virgula

]_|:I do Ponto de Controle em 3olo [ * | | bt

- -

Pontol

246005.509

454,363

Panto2

243370.837

6831252.833

457,135

Ponto3

243375.915

6328522.127

441971

Pantod

242879.501

6827950240

453101

HEEEE

Ponto5

245470.287

6828423309

431.943

Outro: |:|

_importar | | Cancelar
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ARQUNO EDITAR VISUALZAR MODULOS PROCESSAMENTOS  AIUDA

BB QV|ec&Zo9¢ @S ARCIEROBE ~ %

Wicial
2 mpe
[] £ Nuven de Pontos
(] @Modelo 3D
1 P ortos
[ QMosaico
(1 {yReferencia
1 ©curva de nivel
2] @Dados Online

ID: PontoZ
Teclar: Pontos de Controle em 5olo
Xz 243370,836635204
¥ 6831252,83311513
{ Z: 457,135
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ARQUIVO  EDITAR  VISUALIZAR MODULOS  PROCESSAMENTOS — AJUDA

DB CV|ecZs0¢@ & ART IHAOSH ~ Ul
. =4 ;
/J

Projeto R x

77-‘4' ,r" R ¢

SRS

6 o ’ (o e |

+ [# /\Pontos de Controle em Solg
- A Pontos de Controle

Ponto2 Editar ponto
ions
Ponto3
Pontod IMG_PHR1B_PMS_001\DIM_PHR1B_PMS_201803121356095 SE! ~ [ @ |DIM_PHRlB_PM5_201803121356503_5EN_3091811101‘XML | 2
Pontob

X Pontos de verificacdo

- @ \/AT

‘= Pontos de Controle em §

Pontos de Amarracado
+ ¥ [JEtapas
Y inicial
1 2 mpE
[] $»Nuven de Pontos
1 A Madealn 20
Propriedades 'I

(] Pontol

Desericdo

Tipo Pantos de Controle em Saf |
X 246005,509 m

¥ B8323779,546 m

i 454,363 m

Quantidade de ... 0

@ 7! ol




e

) Edigio de Pontos de

| Informacies

Observations

IMG_PHR1E_PM5_001\DIM_PHR1E_PMS5_201803121356095_SEl « E @ |D1|v|_pHRls_pms_zmanguﬁ;ﬁ503_55N_30918111n1,XML

|[2]@

Opcdes de

Salvar e Fechar ] [ Cancelar ]

*k*k

T —-

- T
) Edicdo de Pontos de le em

y - ‘ EE =
k3

-~

Informagdes

D Ponto3

X 2453789150986 = m '
Descricio Y 6828522126724

'+

'+

% m
Tipo Pontos de Cont = | Projecio 7 491,971 = m

Observations

IMG_PHRLE_PM5_001\DIM_PHR1E_PM5_201803121356095_5EI + 0 |DIM_PHRlB_PM5_201803121356503_5EN_3091811101.XML | @

Opcdes de Ampliacdo

(]

Imagens 1 até 2 de 3

Salvar e Fechar ] l Cancelar ]
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Point of Interest

F Ellipsoid height, /i

Orthometric height, A

Geojd height, .\i

PROCESSAMENTOS | AJUDA

Ay Importar Arquive de Pontos de Controle em Selo...
= Extragdo de Ponto de Amarragdo
|T Ajuste em Blocos... |
T  Filtragem de Lista de Imagens
Extracdo q Realizar Ajuse em Bloco L " § Realizar Ajuse m Bloco

%"?N@O#.PN@"<N--.X %"N@O#.PN@"<N/-.1- ./. H-Q,N<&N -Q.1...-.L" -/ -/ OUH1-3 -/ -/U0,,3

%"?N@O#.PN@"<N--/X %"N@O#PN@"<N/-.1- /. H-N<'&N-Q.1..-.L" -/4 -/OUH1-3 -/
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Mome Data de modificag..  Tipo Tamanho

|| ATSummary bt 12/12/2018 18:36 Documento de Texto 9 KB
|| GCPDistribution.td 12/12/2018 18:36 Documento de Texto 4 KB
|| GCPObservationResiduals.bd 12/12/2018 18:36 Documento de Texto 3 KB
|| GCPResiduals.tet 12/12/2018 18:36 Documento de Texto 3 KB
|| Imagefdjustments.tut 12/12/2018 18:36 Documento de Texto 1 KB
|| ImageResiduals.tet 1271272018 18:36 Documento de Texto 2 KB
|| TiePointDistribution bt 12/12/2018 18:36 Documento de Texto 4 KB
|| TiePointObservationResiduals. bt 12/12/2018 18:36 Documento de Texto 20 KB
|| TiePointResiduals.ted 12/12/2018 18:36 Documento de Texto S KB

4 A" !

) Relatério de qualidade [ = ]
e S

Min, max pixel residual error: [0.01, 1.78] =
RMS pixel residual error: 0.40
Average pixel residual error: 0.23
standard deviation of pixel residual error: 0.32

GCP summary

Total number of GCPs: 5
Number of used GCPs: 5
| [Number of discarded GCi o
Minimum (non-zerg) number of observations per GCP: 0
Average number of observations per GCP: 2.0
Maximum number of observations per GCP: 2 i
| Min, max pixel residual error: [0.03, 0.77]
RMS pixel residual error: 0.36
Average pixel residual error: 0.23 i
/| |standard deviation of pixel residual error: 0.27
Min, max XYZ residual error: [0.531, 2.508] L
RMS X¥Z residual error: 1.478
Average XYZ residual error: 1.318 |
Standard deviation of XYZ residual error: 0.669
Average correction (bias): (0.000, 0.000, 0.000)
Tie Point observation summary
Total number of observations: 160
Number of used observations: 152 l
Number of discarded observations: 3
Min, max pixel residual error: [0.01, 1.78]
RMS pixel residual error: 0.40
Average pixel residual err 0.23 —
standard deviation of :nxe'l re51dua'| error: 0.32

GCP Observation Summary

Total number of observations: 10
Number of used observations: 10
Number of discarded observations: ]
Min, max pixel residual error: [0.03, 0.77]
RMS pixel residual error: 0.36
Average pixel residual error: 0.23
standard deviation of pixel residual error: 0.27

Images with no Tie Points

m

None

| Images with Gees

TMG_PHRIE_PMS_D01\DIM_PHR1E_PMS_201803121356095_SEN_3091811101.XML &
TMG_PHR1B_PMS_D02\DIM_PHR1B_PM5_201803121356503_SEN_3091811101.XML 5

|
Notes I

* XYZ residuals are in meters or feet, depending on the units used in
the input E0 file.

= Longitude and latitude corrections are in thousandths of a degree.
= Height corrections are in meters.

Abrir Pasta de Relatério

= other residual values are in pixels. I
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ARQUIVO  EDITAR  VISUALIZAR  MODULOS  PROCESSAMENTOS — AJUDA

ma\@\\ﬁ%v@\&@é’\@\% qu\a®\0®@

Z\Ponog
/\Pontos | A
X Pontos de verificacdo :
- @ \YAT —
[¥] "==Pontos de Controle em S...
7,
~ | [Etapas

A Inicial q"I"’

WEtapal %]

1 &mpE

[] ©>Nuven de Pontos Y
[ @Modelo 3D -
1 Mortos =~
[ (Mosaico

[ {\Referencia

= @Curva de nivel
7] @)Dados Online

"

€) Registro

F % 5

@ "k S
* - F/

PROCESSAMEMNTOS  AJUDA
(**  Fluxo de Trabalho Automatizado

W Aerotriangulagdo...
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ARQUNO  EDITAR  VISUALIZAR MODULOS ~ PROCESSAMENTOS — AJUDA

BB QR YV RcZdO¢ @ dRw HRAOSEAR = -4[]A]

Projeto s
» Imagens 5378m
» [1 /\Pontos de Controle em Solo
[ \/AT
C-DSM _edit.tif
[] $Nuven de Pontos
[ @Modelo 3D
[ ortos
1 PMosaico
11 {yReferéncia
(m} @Curva de nivel
@Dados Online

Propriedades 2 x

Quantidade de .. 1




E %5 n

Propriedades 2 x
Resolugio 2m

Localizacio D:\Projetos\C3D Stereo ..
Tamanho do arquive 141,32 MB

Criado 30/11/2018 12:29:36

7< 2 5% )%

Modelo de Elevagdo

Modelo de Terreno

. 8 <%u $%E.

ARQUVO | EDITAR VISUALZAR MODULOS PROCESSAMENTOS AJUDA
B ﬂ | @ @ @ ‘ Orientagio Interna -

e C V]SS bO¥ @B O & v -

Projeto 2 x
Imagens Sl 22 A\
Pontos de Controle em Solo e
-~ /\Pontos de Controle —o
A\pontol =y
/\Ponto2 7/
/\Ponto3 oo
A Pontod ] e
/\Pontos T
X Pontos de verificagio =
» @\l AT T
- m Some
DSM_ -
DTM. i
'] (@ Modelo 3D
1 {ortos
1 MMneaicn
Propriedades 7 x
Contagem de nuvem... 0
075
io disponi]
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