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Esta apostila visa orientar o processamento de imagens multiespectrais no aplicativo C3D, geralmente geradas
pelo sensor no formato de varios arquivos para cada imagem, um para cada canal espectral, e ndo em arquivo
multilayer com todas as bandas juntas como acontece com imagens de satélites, e geralmente com a
sensibilidade nos comprimentos de onda azul, verde, vermelho, red-edge e infravermelho préximo. Isto difere
bastante das imagens “normais” de 3 canais, tipo RGB onde existe um Unico arquivo de imagem para cada
imagem processada.



1) Especificacoes técnicas do sensor usado, neste caso, o MICASENSE com RedEdge.

Peso: 173 gramas (includes DLS and cables)

Dimensdes: 9.4 cm x 6.3 cm x 4.6 cm

External Power: 4.2V DC-15.6 V DC

Bandas: Blue, green, red, red edge, near-IR

RGB Color Output: Global shutter, aligned with all bands

Ground Sample Distance (GSD): 8 cm por pixel (per band) at 120 m (~400 ft) AGL
Capture Rate: 1 capture per second (all bands), 12-bit RAW

Interfaces: Serial, 10/100/1000 ethernet, removable Wi-Fi, external trigger, GPS, SDHC
Campo de visdo: 47.2° HFOV

Triggering Options: Timer mode, overlap mode, external trigger mode (PWM, GPIO, serial, and Ethernet
options), manua

| capture mode

e Distancia Focal: 5.4 mm

e Tamanho de cada arquivo de imagem: 1280 x 960 pixels (largura x altura)

¢ Tamanho do sensor fisico: 4.8 mm x 3.6 mm (horizontal x vertical)

e Tamanho fisico de cada CCD do sensor, ou seja de cada pixel: 3.75um

e Angulo de abertura de visdo do sensor (FOV) 47.9 graus na horizontal, 36.9 graus na vertical, 58.1 graus
na diagonal

® Recomendacdo de recobrimento entre imagens contigua: 75% (entre linhas e na prdpria linha de v6o)

Fonte: https://support.micasense.com/hc/en-us/articles/215206858-How-Do-I-Configure-Mission-Planner-
for-Use-With-RedEdge-




2) importacdo das bandas espectrais no C3D

O principio basico neste processamento é que temos que importar as bandas de cada canal em separado, ndao
todas juntas, para serem processadas para cada canal em separado para gerarem no final as ortofotos e o
mosaico para cana canal espectral em separado, porém todos os canais no mesmo “grupo” dentro do C3D para
a triangulagdo ser feita de uma Unica vez para garantir a melhor compatibilidade geométrica entre as bandas e
como resultado final o seu registro ou coincidéncia geométrica perfeita, pixel a pixel.

As bandas (ou seja cada “camera” no C3D) deve ser carregadas e incluidas normalmente no fluxo de
processamento habitual até a ortoretificacdo, para garantir que todas as bandas de uma mesma imagem receba
0 mesmo processamento geométrico. Depois mostraremos como selecionas somente as ortoimagens de cada
banda em separado para compor o mosaico de cada banda em separado, que é o objetivo intermedidrio, antes
de fazer uma composicdao em falsas cores, em cores verdadeiras ou calcular o NDVI.



Veja na pagina seguinte as instrugoes da SIMACTIVE que guiaram a elaborac¢ao desta apostila:
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HOW TO PRODUCE NDVI WITH CORRELATOR3D™

Overview

This guide is intended for users familiar with
the standard Correlator3D™ workflow. It
emphasizes on the methodology to produce
an NDVI from multi-spectral imagery. The
goal is to produce four mosaics that will be
merged, with the red spectrum as the first
channel and the near-infrared spectrum as the
fourth channel.

Setup

To facilitate the creation of a mosaic for each
band. Each image should be separated in one
image per band which must be differentiable
from each other (e.g. adding the band name in
their file name). Then, images are moved into
different folders according to their respective
spectral band. Images from each of these
folders must then be imported as a different
camera, but all in the same group. This
corresponds to the first and second step of
the project creation.

Initial Processing

All the bands (cameras) must be included in
processing until orthorectification is done
following standard workflow procedures.

Generating Single Band Mosaics

By selecting all orthos from a specific band, its
mosaic can be generated. The operation is
repeated for each band by exporting and
saving each mosaic separately.

1 Default location is: C:\Program Files\SimActive\Correlator3D\Tool.

Creating a Multiband TIFF

Using a third-party software (e.g. QGIS with
its integrated GDAL merge toolbox), the four
bands are merged into a TIFF image ensuring
that the first channel corresponds to the red
spectrum, and the fourth channel to the near-
infrared spectrum.

Creating an ORL File

A folder is created with the multiband image
and a batch file named “ORIList.bat” in it. This
“ORIList.bat” tool can be copied from the
Correlator8D™ installation folder®. Double-
clicking on the tool will create the ORL file
needed by the software to load the multiband
image. By setting this folder as the ortho
folder in Correlator3D™, the software will
now recognize the multiband image as an
ortho.

Exporting an NDVI

After generating the mosaic, the mosaic
editing is started. By choosing to export the
mosaic, the NDVI type must be chosen. Then,
clicking on the gear symbol enables preferred
options to be selected (e.g. DEM color style,
bounds [0.1, 0.5], continuous). Specifying a
mosaic name and exporting the final NDVI
mosaic is then finally carried out.




Na pratica, temos que separar num diretdrio “Banda 1” todos os arquivos correspondentes a banda 1 para todas
as imagens, e 0 mesmo para as demais bandas.

w

1T 1 1 0N

Banda 1 Banda 2 Banda 3 Banda 4 Banda 3

Para juntar facilmente todos os arquivos da banda 1, jogar com o formato de exposi¢ao dos arquivos e o espago
na tela para que todos estejam alinhados numa Unica coluna facilitando a sele¢do e depois o copiar — colar para
um mesmo diretério de destino.
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] 1MG_0209_1.tif 08/12/2018 13:49 Arquivo TIF 2,408 KB

=] 1MG_0210_1.if 08/12/2018 13:49 Arquivo TIF 2,408 KB

=] 1MG_0211_1.4if 08/12/2018 13:49 Arquivo TIF 2,408 KB

=] 1MG_0212_1.4if 08/12/2018 13:49 Arquivo TIF 2,408 KB

[Z] 1MG_0213_1.tif 08/12/2018 13:49 Arquivo TIF 2,408 KB

=] 1MG_0214_1.if 08/12/2018 13:.49 Arquivo TIF 2,408 KB

=] 1MG_0215_1.if 08/12/2018 13:49 Arquivo TIF 2,408 KB

[ 1MG_0216_1.4if 08/12/2018 13:49 Arquivo TIF 2,408 KB

] 1MG_0217_1.4if 08/12/2018 13:49 Arquivo TIF 2,408 KB



As imagens do projeto devem ser carregadas entdo considerando que cada banda é uma camera, temos 5
bandas espectrais ou 5 cameras. Veja o passo a passo:

e Abrir um novo projeto:

'@' Correlato3D

ARQUIVO | EDITAR  VISUALIZAR

||:Ej Mowvo Projeto... "

e Selecionar o tipo de dados usados:

VANT
Para imagens coletadas por VANTs

Agregar Pasta...
e Agregar pasta
@ Projeto X
-ﬁ- Selecéo de Imagens
Agregar novas cimeras e suas imagens correspondentes
Imagens
V Etapa1 Cimera | Cimera 1 ||
“ Etapa 2 nome da Imagem
J Etapa 3
Oimagens Agregar Imagens.. Agregar Pasta... Limpar
Guia Ripido de Prévio Proximo Cancelar
Introducio

¢ Adicionar a pasta de cada banda sucessivamente

Procurar Pasta *

Selecionar a pasta de imagens de entrada.

1 Gabriel Al L
v Micasense Data E
v %imagens or banda
Banda 1
Banda 2
Banda 3
Banda 4
Banda 5

Criar Mova Pasta Cancelar

O aplicativo mostra os arquivos carregados



® Preencher os campos se necessario:

€) Projecio *

Projecéo
Esta zona UTM corresponde a longitude e latitude de sua imagem. Ela pode ser alterada se
necessario.

@ Sistemas comuns

Tipo UTM e
Datum WG584 >
Unidades | Metro >
Zona 235 ¥

O Todos os sistemas

<EPSG:
<EPSG:
<EPSG:
<EPSG:
<EPSG:

Anguilla 1957 / British West Indies Grid {m) ~
Antigua 1943 / British West Indies Grid (m)

Dominica 1 British West Indies Grid {m)

Grenada 1 British West Indies Grid (m)

> Montserrat 1958 # British West Indies Grid {m) v

(O sistema definido pelo Usudrio

QK Ignorar

. ]
E clicar em

* Depois vamos agregar uma nova camera, para inserir uma nova banda:

Cdmera |Camera 1 w

Camera 1
TRy < Agregar Mova Cimera»

Para agregar as demais bandas com camera diferente, procedemos como segue, sempre na etapa 1 de inser¢do
de imagens, mantendo tudo no mesmo grupo 1:

1 Informagdes da Camera

Mome |Cédmera 2

Grupo |1

Apagar Salvar Cancelar




Agregar Pasta... . . . .
e E agregar pasta a pasta 2 para inserir os arquivos das mesmas imagens na banda 2:

Procurar Pasta >

Selecionar a pasta de imagens de entrada.

3 Laurent H. J. Martin ~
v [ Este Computader
v [ Area de Trabalhe
1 Gabriel
A Micasensze Data
v 9imagens or banda
Banda 1
Banda 2
Banda 3
-I Data da criagao: 02/02/201¢

Criar Mova Pasta Cancelar

Até agregar a camera 5 para importar os arquivos das bandas 5 de cada imagem, sempre mantendo no grupo 1:

Informagdes da Camera r
+
Mome |Cdmera 5
+
Grupo |1 = 1
-
Salvar Cancelar 1

A quinta camera e os arquivos das bandas 5 estando carregados,

@ Projeto o
-']-ﬁ- Selecéio de Imagens
Agregar novas cameras e suas imagens correspondentes
Imagens
V Etapa 1 Camera |Cdmera 5 v | R
V Etapa 2 nome da Imagem Medidas Projecio ~
IMG_0209_5.tif 1280 x 960 <EPSG: 32723> WGS 84/ UTM zone 235 (m) @
V Etapa 3 IMG_0210_5.tif 1280 x 960 <EPSG: 32723> WGS 84/ UTM zone 235 (m) @
IMG_0211_5.tif 1280 x 960 <EPSG: 32723> WGS 84/ UTM zone 235 (m) @
IMG_0212_5.tif 1280 x 960 <EPSG: 32723> WGS 84/ UTM zone 235 (m) @
IMG_0213_5.tif 1280 x 960 <EPSG: 32723> WGS 84/ UTM zone 235 (m) @
IMG_0214_5.tif 1280%960  <EPSG: 32723> WGS 84 / UTM zone 235 (m) @
IMG_0215_5.tif 1280 x 960 <EPSG: 32723> WGS 84/ UTM zone 235 (m) @
IMG_0216_5.tif 1280 x 960 <EPSG: 32723> WGS 84/ UTM zone 235 (m) @
v
Simagens Agregar Imagens... Agregar Pasta... Limpar
Guia Ripido de Prévio Préximo Cancelar
Introducao
Praximo B
Clicamos em . A etapa 1 de carregamento das imagens estando concluida, vamos para a etapa 2

de informacdo do sensor



€) Projeto >

-ﬁ- Parametros da Caimera
Especificar os parametros para cada camera.

Pardametros da Camera
V Etapa 1 Tipo Digital - Polinomial v |
V Etapa 2 Cdmera :Cﬁmera‘l {RedEdge-M from MicaSense v | Importar
J Etapa 2 Mome Valar Descricdo ~
Largura da Imagem 1280 Largura da Imagem [pixeis)
Altura da Imagem 960 Altura da Imagem [pixeis)
Distdncia Focal 5.0 Distdncia Facal (mm)
Xmm 0,0 Ponto Principal, direcdo da largura [mmj
Y¥mm 0,0 Ponto Principal, direcdo da altura [mm)
Tamanho da Pixel 375 Tamanho do pixel (microns)
KO DEOD Pardmetro de distorcdo radial
K1 0EOD Parametro de distorcdo radial
K2 OEQD Parametro de distorcdo radial b
Guia Réipido de Prévio . Proximo Cancelar

Introducio

Nesta etapa se ele ndo reconhece o sensor tem que indicar os dados técnicos sobre o sensor que informamos
no inicio da apostila:

e Distancia Focal: 5.4 mm

e Tamanho de cada arquivo de imagem: 1280 x 960 pixels (largura x altura)
e Tamanho do sensor fisico: 4.8 mm x 3.6 mm (horizontal x vertical)

¢ Tamanho fisico de cada CCD do sensor, ou seja de cada pixel: 3.75um

Definimos a pasta do projeto:

Procurar Pasta >
» 1 Gabriel ~ L
v Micasense Data F
v 9 imagens or banda I
Banda 1 L
Banda 2 E
Banda 3 i
Banda 4 i
Banda 3
[ Projeto MICASENSE DEMT] |,
oK Cancelar




E o setup do projeto esta finalizado quando clicamos em finalizar .

€) Projeto >
-ﬁ- Parametros de Projeto
Especificar pardmetros do projeto.
Parametros

V Etapa 1 O [ \Micasense Data\Projeto MICASENSE DEMO | | .

V Etapa 2 Projecio | <EPSG: 32723> WGS 84 / UTM zone 235 (m) |

« Etapa 3 MDE de inicializacao <MNenhum= b
Arquivos de Pontos de Controle em Solo | < Nenhum= -
Reference Orthos < MNenhum= e

Guia Rélﬂdp de Prévio Cancelar
Introducao

A tela com a disposicdo das imagens aparece na tela

€) CorelatolD
ARQUVO  EDITAR  VISUALIZAR MODULOS ~ PROCESSAMENTOS — AJUDA

OB Q Ve oo @F AR H® ©RER =[]
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YAt
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&Referéncia
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[ @) Dados Online Y
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Quantidade de.. 0

Pronto




* Antes de prosseguir sugerimos ja salvar o projeto para poder conservar o trabalho:

E} Correlate3D

ARQUIVO | EDITAR  VISUALIZAR
[@ Movo Projeto...

=1 Abrir Projeto...

Salvar Projeto

Salvar Projeto comao...

® Observe no painel de controle a direita a estrutura do projeto com as 5 bandas separadas

@ Correlata3D
ARQUIVO  EDITAR  VISUALIZAR MODULOS  PROCESSAMENTOS Al

1Y &= S
Projeto 1 X
+ ¥ [ Imagens
L @Cémera 1 (RedEdge-M from MicaSense)
L @Cémera 2 (RedEdge-M from MicaSense)
L @Cémera 3 (RedEdge-M from MicaSense)
L @Cémera 4 (RedEdge-M from MicaSense)
L @Cémera 5 (RedEdge-M from MicaSense)

3) Processamento dos dados

Podemos agora sim aplicar o fluxo de processamento automatizado eu é o mais facil, direto e rapido...

MODULOS | PROCESSAMENTOS  AJUDA
|G‘ Fluxo de Trabalho Automatizado

Selecionamos o perfil mais adequado, recomendamos

Perfil Fotogrametria Classica ~

Este perfil ird gerar todos os produtos na melhor resolucdo
junto com um ortomosaico baseado no Modelo de Terreno.

|
E clicamos em .

E as etapas se realizam...



Avango

Extracao de pontos de apoio (Etapa 1 de 7): Detectando feigoes... 55 %

Realiza a aerotriangulagao...

Avango

Realizando aerotriangulacao... 25 %

Em duas iteracdes para maior precisao

Avango

Realizando aerotriangulacao... (lteragao 2)

Gera o MDS, Modelo de Superficie

HAvanco

Gerando o MD5... 5 %




O aplicativo na sequéncia a extracdo do MDT, Modelo de Terreno

@'Z: elate3D — a X

ARQUIVO  EDITAR  VISUALIZAR MODULOS  PROCESSAMENTOS — AJUDA
|7 e 9 v
iR e Cl1 S AL

Projeto n x 2 x|
~ [ Imagens
v V| [B]Camera 1 (RedEdge-M fr...
» || [B]Camera 2 (RedEdge-M fr...
» || [B]Camera 3 (RedEdge-M fr...
v v [B]Camera 4 (RedEdge-M fr...
| [8]Camera 5 (RedEdge-M fr...
APontos de Controle em Solo

AT

- 2
S
v EoMDs.tif _
Q’Nuven de Pontos Extraindo © MDT.. 50 %
QI Modelo 3D -
$Onos __Cance\ar k

@Mosaico
&.Referéncia

Propriedades R x

1594m ||

€) Registro

Pronto Vant/Formato Médio/Grande | Resolugdo do MDE: 0,63 m | 250975,429 9642720,178) m, Altura: 192,622 m

E comeca a fazer o mosaico juntando as ortofotos de cada bandas entre si para compor o mosaico de cada
banda..

Balanceando as cores

@ Correlatoil - g x

ARQUIVO  EDITAR  VISUALIZAR  MODULOS ~ PROCESSAMENTOS — AJUDA
g OICICE
e T
o Ry & VG | [eom

Projeto 1 x
~ W] Imagens
v ¥ [B]Camera 1 (RedEdge-M fr...
v [V [B]Camera 2 (RedEdge-M fr... 5
v V| [B]Camera 3 (RedEdge-M fr...
v V| [B]Camera 4 (RedEdge-M fr...
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€) Registro

Pronto Vant/Formato Médio/Grande (250993, 778 9642696,432 )




Produz um relatério de qualidade geométrico em formato PDF para o projeto:

simdctive REPORT

1. PROJECT SUMMARY

PROJECT GROUND CONTROL POINTS
Project type Berial Average XY emror -
Projection EPSG: 32723 WGS

! 84 UTM zone 235 RMS Z error -
Planar units METERS Average projection =

amor

Elevation units METERS
Standard deviation -

Camera 1 5 images
Number of GCPs 0
Camera 2 9 images
Other sensors 27 images CHECK POINTS
Total images 45 Average XY emror .
AMS Z error -
IMAGE TIE POINTS
Average projection -
Quality assessment EXCELLENT error
Average projection 0.61 pixels Standard deviation -
errar
e ] Number of check 0
Standard deviation 0.87 pixels points
Average number of 57

tie points per image

Que salvamos no diretdrio do projeto

€) salvar como X
<« . 4 > Mica.. » Projeto MICASENSE DEMO > v &  Pesquisar Projeto MICASENSE... 0
Organizar = Nova pasta Bz - e
~

=] Imagens Salvas Ca) MNome Data de modificag..  Tig

] Imagens Correlator3D 02/02/201912:20  Pa

g Musicas

B videos

? Rede
1 Gabriel

Micasense Data

SEID
xidaul123_Exelis3.3
v < >
Nome: | Quality Report Projeto Micasense DEMO|pdf ~
Tipo:  Arquivos Adobe PDF (*.pdf) ~

A Ocultar pastas Salvar em conta online  ~ Salvar | ‘ Cancelar




Veja o MDS com a presenca da estrutura do pivot central

O MDS é o relevo no topo da vegetacdo, edificagdes e outros objetos.

@ Carrelato3D = X
ARQUIVO  EDITAR  VISUALIZAR  MODULOS  PROCESSAMENTOS — AJUDA

Ee @ VIScZ HO¢ @ % A= HRORA% |~ -4
%,

« [ [Himagens 252
» [] [B1Camera 1 (RedEdge-M fro...
v [] [B]Camera 2 (RedEdge-M fro...
v [] [B]Camera 3 (RedEdge-M fro...
» [0 [(B]Camera 4 (RedEdge-M fro...
+ [0 [B]Camera 5 (RedEdge-M fro...
APomos de Controle em Solo
At
~ | £-mpE
Zmps.tif
0O S mori
9Nuven de Pontos
@ Modelo 3D
| &.Ortos
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{bReferéncia
@Curva de nivel
O @Dados Online

Propriedades 7 x

€) Registro
Pronto Vant/Formato Médio/Grande | Resolucio do MDE: 0,63 m ( 250807,863 9642879,366) m

Veja o MDT sem a presenca da estrutura do pivot central

O MDT é o relevo no solo nu.

@ Carrelato3D = X
ARQUIVO  EDITAR  VISUALIZAR MODULOS PROCESSAMENTOS — AJUDA

RV Se<cZbo¢ @ % A - DR E@EFR| o -
Projeto o x qx
+ O Himagens A
v [] [B]Camera 1 (RedEdge-M fro...
v [] [B]Camera 2 (RedEdge-M fro...
» [ [(BJCamera 3 (RedEdge-M fro...
v [ [B]Camera 4 (RedEdge-M fro...
v [ [(B]Camera 5 (RedEdge-M fro...
A Pontos de Controle em Solo
/AT
~ m £-mpe
0 & mpsiif
S MDT.tif
Q’Nuven de Pontos
@ Modelo 3D
1 dortos
1 @Mosaim
{b,Referéncia
@Curva de nivel

O @Dadus Online

Propriedades R x

€) Registro

Pronto | Vant/Formato Médio/Grande | Resolugo do MDE: 0,63 m | {251018,089 9642885,562) m | ‘




O mosaico gerado mostrado abaixo deve ser descartado pois ele foi gerado compilando todas as 5 bandas
espectrais juntas e ndo é o que queremos...

@MDSE]ED @®

&Rﬂfﬂféﬁﬂiﬂ Remaover pasta de mosaico
-

@) Correlato3d X
ARQUIVO  EDITAR  VISUALIZAR MODULOS ~PROCESSAMENTOS ~ AJUDA

EEC VYV e&<cZ L0¢ @ & A= - HR@BER «= -"4[k] A

Projeto 1x
~ [ [Byimagens 2510m
» [J [B]Camera 1 (RedEdge-M fro.
» [J [B]Camera 2 (RedEdge-M fro.
» [] [B]Camera 3 (RedEdge-M fro.
» [] [@1Camera 4 (RedEdge-M fro...
» [] [@1Camera 5 (RedEdge-M fro...
APomos de Controle em Solo
\yar
-~ [ £;mpE
] £ompsait
Z_mpTit
$Nwen de Pontos
@ Modelo 3D
0 {Ortos
@Mu&a\:o
&Referéncia
@Curva de nivel

{1 @)Dados Online I

Propriedades 1 x o
REEEE N —
[ Regiswro]
Pronto | Vant/Formato Miécio/Grandie | Resoluglo doMDE0G3m | (senyoamssngetim | |

Para carregar as ortofotos em separado de cada imagem e cada banda espectral, ativamos
- &.Drtos

E podemos ver separadamente ou em conjunto cada ortofoto e sua posicdo no mosaico... Sdos as ortofotos
individuais, ndo estdo equalizadas ainda, isto sera feito no etapa de mosaicagem...

@ Correlato3D
ARQUIVO  EDITAR  VISUALZAR MODULOS ~PROCESSAMENTOS — AJUDA

EBEQ Ve 00¢ @ B A= - BRI EOFHERL « -G A

Projeto

x

[] EBanda 1MG.0217.1 || ‘gl

[IBanda_2_IMG_0209_2
V] Be: ::"'
ElBanda_2_IMG_0211_2
ElBanda_2 1IMG_0212_2
[EBanda 2 IMG_ 02132
Eleanda 2 IMG 0214 2
ElBanda_2_IMG_0215_2
[ElBanda_2 IMG_0216_2
[EBanda 2 IMG_0217_2
[ EJBanda_3.IMG_0209_3
M FRands 2 IME 0210 2

Propriedades qx

Resolucio 01zm
Medidas 1360 % 1407
Largura da imag... 1360 pixels

Attura 1407 pixeis

Produndidade.. 16
Quantidade de.. 1
S0m
Vistas Gerais Sim v | 1594m
€ Registro

Pronto Vant/Formato Médio/Grande _Resolugéo do MDE: 0,63 m | (251007,020 9642971,914) m. ] |




Ortofotos da Banda 1
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Ortofotos da Banda 2
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Ortofotos da Banda 3
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Ortofotos da banda 4 que tem um efeito radiométrico, do centro para as laterais... (vignetage)
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Ortofotos da banda 5,
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Sempre é bom salvar o projeto de vez em quando para garantir as operagdes feitas até o momento e prevenir
acidentes como o desligamento intempestivo ou travamento do computador, ainda mais trabalhando com
conjuntos de centenas de imagens...




4) Realizar o mosaico de cada banda espectral em separado

Agora vamos fazer o mosaico de cada banda em separado e gravamos o mosaico de cada banda emseparado
no C3D e depois importamos no Global Mapper para fazer as composi¢cdes coloridas e o NDVI. O CD3 nao é facil
para fazer estes dois processamentos, o GLOBAL MAPPER é mais direto e intuitivo.

Para desativar uma ortofoto:

> [0 ) Ortos
1 BdBanda_1_IMG_0209_1 |@
|:| EEEHdE_1_|MG_ﬂ21ﬂ_1 Desativar cricimagem

Para ativar uma ortofoto

- [ {I}Drtos
[] Banda_1_IMG_0209_1 |
[] EdBanda_1_IMG_0210_1 | Ativar pasta de ortoimagem

Ndo confundir a opgdo a direita de cada arquivo que é relativo a visualiza¢éo ou ndo de cada otofoto, e a
opgdo de ativagdo ou desativagdo da mesma que define se ela serd usada no mosaico.

Uma ortoimagem pode até estar desativada e pode ser ainda visualizada na tela do aplicativo...

ATIVACAO e VISUALIZACAO sdo duas situagdes distintas para uma ortofoto. Somente as ortofotos ATIVAS sdo
usadas para fazer um MOSAICO.

= Portanto para fazer o ortomosaico da banda X, as ortofotos da banda X devem estar todas ativadas.

A ativacdo ou desativacdo de ortofotos nao precisa ser feita individualmente mais pode ser feita emuma Unica
operagdo para os arquivos selecionados.



Projeto

Banda_3_IMG_0217_3
Banda 4 IMG_0209 4
Banda 4_IMG_0210_4
Banda_4_IMG_0211_4
Banda 4 IMG_0212_ 4
Banda 4 IMG_0213 4
Banda_4 IMG_0214_4
Banda 4 IMG_0215_4
Banda 4 IMG_0216_4
Banda 4 IMG_0217 4
Banda_5_IMG_0208_5
EENGEREY (CHVEO S BSM Desativar ortoimagem
Banda_5_IMG_0210_5
Banda_5_IMG_0211_5
Banda 5_IMG_0212_5
Banda_5_IMG_0213 5
Banda_5_IMG_0214 5
Banda_5_IMG_0215_5
Banda_5_IMG_0216_5

Criando Mosaico Banda a banda

Tem que desativar as bandas que ndo sdo usadas sendo ele faz mosaico de tudo junto todas as bandas... Clique
nas bandas que ndo sdo do canal sendo processado e ative a opgao Desativar “Ortoimagem” e somente deixa
ativadas as linhas dos arquivos que correspondem ao canal sendo mosaicado, aqui a banda 1.

Exemplo com a banda 1

~ [m] ‘{boms - ‘

Ativar pasta de ortoimagem

Bl




@ correlato3d - X
ARQUIVO  EDITAR  VISUALIZAR MODULOS ~ PROCESSAMENTOS ~ AJUDA

Em e VecZood@ s adlw= B @RAR « -G A

Projeto 7 x

LT st
[ &-MDTi
9Nuven de Pontos
@ Modelo 3D

- @ {ortos
[ElBanda_1_IMG_0209_1
ElBanda_1_IMG_0210_1
ElBanda_1.1MG_0211_1
ElBanda_1.1MG_0212_1
ElBanda_1.1MG_0213_1
ElBanda_1.1MG_0214_1
ElBanda_1.1MG_0215_1
ElBanda_1.1MG_0216_1
EHlBanda_1.IMG_0217_1

2520m |

20m
1584m || ——

O
O
O
O
O
O
O
O
O
O

Pronto Vant/Formato Médio/Grande | Resolugéo do MDE: 0,63 m (250823,912 9642890,698) m ‘

O comando de realizagdo do mosaico, depois de ativadas as bandas de interesse para fazer o mosaico é

MODULOS | PROCESSAMENTOS — AJUDA

(»"  Fluxo de Trabalho Automnatizado

W/ Aerotriangulacio...
2 Geragdo de MDS...
== Extragdo de MOT...
(¥  Edicdo de MDE...

Ay Ortoretificacdo...

|@ Criagdo de Moszaico...

€) Criacio de Mosaico *

Entradas

D Limites da Area do Mosaico

Arquivo de Definicdo do Particionamento

Parametros
Largura de Faixa de Transicdo [pixeis) |37 = MNdmero Minimo de Blocos |1

Balanceamento de Cores

O

Exportar o Mosaico apos Completado Proximo Cancelar

Especifica o nome do arquivo e o local para ser salvo.



&) Exportaciio de Mosaico d

Resultados

Tipode Mosaico Padrio il

Pasta do Mosaico Chlsers\Laurent H. J. Martin'\Desktopi\Micasense Data‘projeto MICAS]

Formato de Saida | GeoTIFF w TIFF Particionado Vista Geral

[] Area de Recorte

Arquivo | |

O Particionar a partir do Arguivo

Arguivo | |

@ Particionamento Automatico

Nome do Masaico |Mosaico Banda 1 |

() Tamanho Fixo 8192 8192

@ Azulejo Unico

Processar Cancelar
Realizando o mosaico e equalizando:
(5} D - a8 x
ARQUIVO  EDITAR  VISUALIZAR MODULOS ~ PROCESSAMENTOS — AJUDA
O e - O@RAR = @] A

/A Pontos de Controle em Solo
AT
- [ Z-mpE
£ mDs.tif
S mTdif
©>Nuven de Pontos
[ Modelo 3D
- m fortos
v [EJBanda_1.IMG_0209_1
' EBanda_1.IMG 02101 Gerando o mosaico... 77 %
v [EBanda_1.IMG_0211_1
v [EJBanda_1.IMG_0212_1
v [EIBanda_1.IMG_0213 1
v [ElBanda_11MG_0214_1
v [ElBanda_11MG_0215_1
v [ElBanda_11MG_0216_1
v [EJBanda_11MG_0217_1
Banda_2_IMi

—

Avango

Pronto Vent/Formato Médio/Grande | Resolugéo do MDE: 0,63 m (250993 472 9642694,994)

Avango

Balanceando as cores... 81 %

Cancelar

Avango

Gerando o mosaico... 77 %




Mosaico feito da banda 1 - Blue:

No diretério

[0 Mome Data de moedificag..  Tipo Mosaico Banda 1.tif
BlockD0 02/02/2019 13:28 Pasta de arquivos Arquivo TIF
D Colorinfo.chf 02/02/2019 13:28 Arquive CBF
D Maosaic.sbd 02/02/2019 13:28 Arguive SBD
D Maosaico Banda 1.tdf 02/02/2019 13:28 Arguive TDF
o i i zy. 3 i . -
E Meosaico Banda 1.tif 02/02/2019 13:23 Arqu?\ro TIF Tirada Em: Especificar data
E na tela do aplicativo.
€ Correlato3D X

ARQUVO [ EDITAR | VISUALIZAR  MODULOS ~ PROCESSAMENTOS  AJUDA

B Ve 00¢ @ % Q= - B EORHER|—~ - A

Projeto

BANUESMGUZToS
Banda_3 IMG_0217_3
Banda_4_IMG_0209_4
Banda_4_IMG_0210_4
Banda 4 IMG_0211_4
Banda 4 IMG_0212 4
Banda_4_IMG_0213 4
Banda_4_IMG_0214.4
Banda_4_IMG_0215_4
Banda_4_IMG_0216_4
Banda_4_IMG_0217_4
Banda_5_IMG_0208_5
Banda_5_IMG_0209_5
Banda_5_IMG_0210_5
Banda_5_IMG_0211_5
Banda_5_IMG_0212_5
Banda_5_IMG_0213_5
Banda_5_IMG_0214_5
Banda_5_IMG_0215_5

Banda 5 IMG 0216 5

2520m

ODoooooooooooooooooog

&Referéncla
@Curva de nivel
[ @Dados Online
@]

e I 50 do MDE: 0,63 m | (250976,423 9642876,137) m il

b4
e
B

E assim é feito o mosaico para cada banda em separado com o cuidado de renomear o arquivo final conforme a
banda mosaicada para ndo escrever sobre as anteriores.

Mosaico feito da banda 2 - Green:

@) Conelato3D X
ARQUIVO  EDITAR  VISUALIZAR  MODULOS ~ PROCESSAMENTOS  AJUDA

EEB QY <& ¢ @ B ARl BR @S «—~ -G A

Projeto ax | nx]|
BaNGE_5_ W0 _UZ 105 ~|| 2s20m

Banda_3 IMG_0217_3
Banda_4_IMG_0209 4
Banda 4 IMG_0210.4
Banda 4 IMG_0211.4
Banda_4_IMG_0212_4
Banda_4_IMG_0213_4
Banda_4_IMG_0214.4
Banda 4 IMG_0215.4
Banda_4_IMG_0216_4
Banda 4 IMG_0217.4
Banda_5_IMG_0208 5
Banda_5_IMG_0209.5
Banda_5_IMG_0210.5
Banda_5_IMG_0211_5
Banda_5 IMG_0212.5
Banda_5_IMG_0213_5
Banda_5_IMG_0214.5
Banda_5_IMG_0215.5

Banda_5_IMG_0216_5

gooooooouoooooooooooqg

L Referencia
Curva de nivel

[ @Dados Online || 1594m

@) Registro
Pronto Vant/Formato Meédio/Grande | Resolugio do MDE: 0,63 m | (251023,556 9642876,903) m ] |




Mosaico feito da banda 3 - Red :

@ Conelato3d = x
ARQUIVO  EDITAR  VISUALIZAR MODULOS ~PROCESSAMENTOS ~ AJUDA

DBV ScZ bO€ @B AN« -HAEOSE% « -G A

Projete 1 x
= ~|| 2520m

O Banda_2 IMG_0216_2
[ ] Banda_2 IMG_0217_2

Banda_4_IMG_0209 4
Banda 4 IMG_0210_4
Banda_4_IMG_0211_4
Banda 4 IMG_0212.4
Banda 4 IMG_0213_4
Banda_4_IMG_0214_4
Banda 4 IMG_0215_4
Banda 4 IMG_0216_4
Banda 4 IMG_0217_4
Banda_5_IMG_0208.5
Banda_5_IMG_0209.5
Banda 5 IMG_02105

googooogooooono

1584m

) Registro
Pronto Vant/Formata Médio/Grande | Resolugdo do MDE: 063 m (250887,139 9642886,100) m |

Mosaico feito da banda 4 Red Edge:

@) correlato3D - X
ARQUIVO  EDITAR  VISUALIZAR MODULOS ~ PROCESSAMENTOS ~ AJUDA

DBEVEcZ O @B 08 -HA@RA% = -4uE A

3 x
|| 2510m

/\Pontos de Controle em Solo

\ar
~ [ £-mpE

[] Zomprtif

01 &mpsif

$>Nuven de Pontos

@ Modelo 3D
- O {ortes
Banda_1_IMG_0209_1
Banda_1_IMG_0210_1
Banda_1_IMG_0211_1
Banda_1_IMG_0212_1
Banda_1_IMG_0213_1
Banda_1_IMG_0214_1

noooooo

Propriedades 1 x

Resolucdo o12m
Medidas 1004 x 857

Pronto Vant/Formate Médio/Grande | Resolugio do MDE: 0,63 m | (250876,540 9642897,211 ) m I \




Mosaico feito da banda 5 — Near Infra Red:

€ Correlato3D X
ARQUNVO | EDITAR  VISUALIZAR ~MODULOS ~PROCESSAMENTOS ~ AJUDA

DBIE VS o€ @F aAX -HRAOSE%|w -uk]a

Projeto 1%

o - ~1| 2510m |
0O [ElBanda 4 1MG 0216 4

[ []Banda_4 IMG_0217_4

@Musa]w
A Referéncia
@ cunva de nivel
[ @)Dados Online
Propriedades 2%

Resolucio 012m

Medidas 1004 x 957
Largura da imagem 1004 pixeis v | 1813m
Pronto Vant/Formato Médio/Grande | Resolugio do MDE: 0,63 m | (250902,390 9642888,398 ) m. | ‘

Esta etapa é a hora de controlar a qualidade das ortofotos de cada banda em separado... Aqui por exemplo, na
banda 5 uma orto esta deslocada... facilmente visivel no alimamento do pivot.

X o oxff

@ Comimein o
ARQUIVD  EDITAR  VISLALIZAR  WODULOS  PROCESSAMENTOS  AILDA
ROV e 604 @ & gx= - @FH% -

7| [ Banda_5_IMG_0208 5

bl [ Banda 5 IMG 0208 5

| [ Banda_5_IMG 02105

W1 [ Banda_5 M5 02115

R 5 Banda 5 IMG_0212.5
[ Banda_5_1MG 0213 5

LI e SMEES

Phossico

Jretenencia

B Curva de nivel .
[] @Dmcsﬂmn:

Caso tenha problemas para salvar os mosaicos no diretdrio de sua escolha, proceda com a sequéncia
seguinte:

- Arquivo

- Agregar ao projeto

- Definir o Mosaico

- Ir no local onde quer salvar os mosaicos de cada banda, por exemplo “Mosaico Banda X"
- Criar Nova Pasta

- Escrever o nome da pasta desejada para salvar o mosaico, por exemplo “Mosaico Banda X"



- Selecionar os arquivos de ortofotos que servirdo para fazer o mosaico, ativando-os e desativando os demais,

-Ir no menu Mdédulos, opcao Criagcdo de Mosaico

MODULOS | PROCESSAMENTOS — AJUDA

Fluxo de Trabalho Autematizado

5

Aerotriangulagdo...

@ <

Geragdc de MD5...
Extracdo de MDT...
Edigdo de MDE...

& R

Ortoretificagdo...
|@ Criacdo de Mosaico... |

- Escolher a opgdo processar, (sem exportar pois o local do mosaico ja esta definido acima).
- Ao clicar na camada do mosaico gerado, verificar o endere¢o do mesmo.

&R fordncia
@Cl

Cih\Users\Laurent H. J. Martin\Desktop\Micasense Data\projeto MICASENSE DEMCNCorrelator3D\Mosaico\Mosaico Banda 54

Caso quiser pode remover o moaico das camadas poremsem apagar no disco.

® ‘

ﬂREfEFEHEIE Remaover pasta de mosaico

E escolher a op¢do “Nao”.

Correlator3D ot

| Wocé deseja igualmente apagar o conteudo da pasta de
masaico no disco?

I Sim | | Mao Cancelar

As 5 bandas podem agora ser carregadas separadamente no GLOBAL MAPPER, cada uma num arquivo e cada
uma entdao numa camada. Se necessario, renomear as bandas para maior clareza. Pode ser necessario indicar a
projecdo, o datum e o fuso, UTM 23 S WGS 84.



B Selecione a Projecdo para Banda 5.tif = '

Projecio
Projecdo:
uTm e
Camegar do arquivo... | | Salvar para arquivo...
Pesquisar por cadign EPSG
Zona:
-23 (48°W - 42°W - Southem Hemisphere) W
Datum:
WGE584 ~ || Adicionar datum ...
Linidades Planimétricas:
METERS “
Farametros:
Attribute Walue ~
CENTRAL MERIDIAN SCALE FACT...  0.59%600000
CENTRAL MERIDIAM -45 00000000
CRIGIM LATITUDE 0.00000000
FALSE EASTING {m) 500000 v

] Usar a Projegdo Selecionada para Todos os Aruives Selecionados

Cancelar Ajuda

Para atribuir as bandas 3-2-1 em R-G-B, clicar em cada banda, aba opc¢des e na op¢ao Modo de Mistura>

Modao de mistura: Menhuma mescla e
) MNenhuma mescla
e Muttiplicar
[ Mapa de textura | €l2
Camada
Luz direta

Superexposicdo de cores
Subexposigdo de cores
Aplicar cor
Aplicar cor (reverso)
Escurecer

Clareado
[ Diferenga
- Exlusdo
RN M arier vermetho
Marter verde
Manter azul
Cor natural SPOT (SPOT para natural)
1 75 m 100 car pseudanatural (CIR para natural)
Cor para tons de cinza

Escolher:

= Manter azul para a banda 1
= Manter verde para a banda 2
= Manter vermelho para a banda 3

Composicdo colorida realizada no Global Mapper cores naturais realizada com 3-R /2-G /1-B



& Global Mapper v20.0 (b102418) [64-bit] [+LIDAR] - REGISTERED

i Arquivo Editar Visualizar Ferramentas Andlise Camada Pesquisa GPS  Ajuda
COBROAEET, QDA+ M, /LX) COAL AR AR ZAR LFLIS " I}
Eﬂ % El g BL Jl.u E* *‘.Snmbleadomlias & ! *SUAVIZACAQ - Suavizar feicdes de linha/drea selecionadas  ~ ﬁ ! .’ 4 é ‘ .’ .’!

N {.&? e | S \_Q ‘_Q) & By i %! Cor do LiDAR por RGE/elev. - 2 W oA SE Q‘ Arif 3&\'!

BT
e S
= paco de Trabalho Atual
Banda 1.tif
Banda 2.tif
[ Banda 4.tif
[ Banda 5if

Para obter ajuda, Fi | 1:1656| UTM 235 [ WGS84 |  250640.965, 9642906.130 )| 3* 13' 41.5822" 5, 47* 14’ 38.0058° W

Da para ver que as bandas ndo estdo bem registradas.... no pivot

Quanto mais ou maior resolugdao do imageamento, mais dificil de registrar as bandas entre si... ¢ uma
desvantagem de altissima resolugdo... sendo possivel gerar imagens reamostradas no GLOBAL MPPER,
exportando as bandas e, nos parametros do menu de exportacao, definir a nova resolugdo em cm...



Escolher:

= Manter azul para a banda 2
= Manter verde para a banda 3
= Manter vermelho para a banda 5

Composicdo em falsas cores realizada no Global Mapper 5-R/3-G/2-B.

& Global Mapper v20.0 (b102418) [64-bit] [+ LIDAR] - REGISTERED == X

Arquivo  Editar  Visualizar Ferramentas Analise Camada Pesquisa GPS Ajuda
DOEDAEE. QYA+, XUSeB L, AL ETLZAR  A£F
AR A | \%LEQ i\ | X | sombreador atias " L "SUAVIZACRO - Suavizar feicties de linha/irea selecionadas  © i —d’

vt W e el | T e R & "\ | CordoLiDAR por RGB/elev. M B AN g

‘al Y = B
Centro de Controle (5 Camadas, 1 Selecionad... = O X

% B Y a e
=] Espaco de Trabalhe Atual
[l 8anda 1.if
Banda 2.tif
Banda 3.tif
[ Banda 4.4if

(73] Bandh 51|

.7 L
&

re
et
b |

o

® I, B

&
=t
7

Para obter ajuda, pressione F1 | 1:1656 UTM 235 [ WGS84 )  250929.194, 9642899.559 ) 3° 13° 41.8044" 5, 47° 14° 27,7803 W|

Agora podemos entdo iniciar o processamento no GLOBAL MAPPER para calcular o NDVI

Sdo usadas para o calculo do NDVI as bandas 3 (vermelho) e 5 (infra vermelho) para fazer o NDVI. Entre elas
esta a banda 4 (red-edge) que ndo usamos aqui. NDVI = (IR-RED) /( IR+RED).Indicando as bandas a serem
usadas para a formula do NDVI que aparecem no GLOBAL MAPPER na férmula como B4-B1)/(B4+B1)

Sendo B4 a banda 5 do Micasense infra vermelha e a B1 a banda 3 vermelha do Micasense. Para calcular o NDVI
no GLOBAL MAPPER, usar o menu

AnéliselCamada Pesquisa GPS Ajuda

ﬂ Criar Grade de Elevacdo a partir de Dados Vetoriais 3D/LiDAR...
—=_ Combinar/Comparar Camadas de Terreno...

Contar camadas sobrepastas de dadas raster/terreno/intervisibilidade de vista...

é Gerar Curvas de Nivel (a partir de Grade de Terrena)...
Gerar Curvas de Mivel (a partir de Areas TIN}...
Encontrar Linhas de Cumes...

Medir Volume entre Superficies...

I,_:;b Gerar bacia hidrografica...

Simular Elevacdo do Mivel da Agua/inundacio...

Calculadora raster - aplicar formula (NDVI, NDW|, etc.) a camadas de imagem/grade

Selecionar as bandas que serdo usadas: as bandas 3 e 5.



& Selecionar Camadas =

Selecionar az camadas razter/de imagem as quaiz aplicar az
farrnulas a firm de criar uma nova camada;

[ ]Banda 1.kf
B anda 2 hit
Eanda 3.k
| |Banda 4.t
Banda B tif

Selecionar todos Apagar todos

Cancelar

Colocar um nome na camada do NDVI eu sera criada, “ NDVI PORTAL”
Selecionar a formula “NDVI” entre as opgoes,

Definir Operagdo de Aplicagdo de Férmula >

Fémula  Quadricula  Limites da Area de Exportagio

Descrigdo da camada{NDVI PORTAL|

Definir farmulas para cada banda de saida
Adicione uma farmula para cada banda que vocé deseja adicionar a nova imagem
computada. Uma nova cama de grade pode ter apenas uma Unica banda, mas novas
camadas de imagem novas podem ter gualguer quantidade.

Farmula
(®) Adicionar fémula predefinida | NDVI ~
Famula: (B4-B1)/ (B4 +B1)
Descrigio: [Normalized Difference \;’egeiation Index (NDWI)

() Adicionar fémula personalizada

As formulas personalizadas podem incluir operadores come =, -, %, #, ", LOG, LOG10,
MIN. & MAX. bandas de referéncia B1. B2 etc. e aualauer nimero. ou Z para elevacdo.

Adicionarbanda | Atualizar selecionadals) Bxcluir Carmegar... Salvar...
Banda Farmula
1 NDVI —» (B4-B1) /(B4 + B1)
Definir especificagies da grade de saida
(®) Criar grade de banda tinica sombreada de valores de profundidade de bit:
Sombreadar: Sombreader NDVI ™
Unidades de grade (sar metros. se ndo aplicavel) METERS R

(") Criar Imagem multibanda com valores de profundidade de bit: 16

Produndidade de bit para amostragem de 16 w a2
camadas de entrada:

Cancelar Aplicar Ajuda




Recomendamos selecionar o sombreador compartilhado padrao para poder aplicar as cores do sombreador
no menu principal

A\¥. bandas de reteré

Sombreador compartihado padrdo
Sombreador Atlas
anda | Atuslizar 22l Sombreador com rampa de cor

Sombreador Luz do Dia

la Famula | Sombreamento Global
Sombreamenta por Gradiente
NDVI —#| Sombreador HSV
Sombreador de Declividade
Sombreamento por Diregdo de Declividade
Sombreador MOV
Sombreador MOWI

Training shader

| WORLDDEM SHADER
icagies da grade de 0| Shader

Curso 1810

Shader FODERE

Sombreador: Sombreador NDVI w

1e de banda Unica 54

Clicar em “Adicionar banda” e “OK”.
Atribuir as bandas as variaveis da formula:

e A Banda 1 na formula é a banda 3 dos dados de drone (vermeho)
e A Banda 4 na formula é a banda 5 dos dados de drone (infravermelho)

Configurar bandas para exportagdo *

Band 1 Band 4

Selecionar Entrada de Bandas
Selecione o canal de cor/banda a usar como entrada
nessa saida de bandas.

Band 1 [Red Color Channel] w

Seledionar Camadas de Entrada

Selecione als) camada(s) a considerar como entrada
nessa saida de bandas.

[IBanda 5.4f

Cancelar Aplicar Ajuda

E o calculo se faz:
Applying Formula(s) (38%6)

MO

Cancelar

A aparéncia final do NDVI fica diferente conforme habilita ou ndo ou sombreador de relevo em ﬁ e o zoom.



Resultado com o sombreador ATLAS
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Resultado com o sombreador NDVI
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De perto podemos verificar as variagdes locais.
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Fatiamento do NDVI

A) Primeira etapa: Salva o NDVI como se fossa MDE

Clica na camada, exporta e salva dados raster em formato GEOTIF 32 bits

-
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Depois recarregamos a imagem do NDVI salva e podemos proceder ao fatiamento da mesma.

Os valores de NDVI vao basicamente de -0.5 a 1 neste caso, ou seja amplitude de 1.5, em 5 classes... da 0,30 e
largura de cada fatia, ou seja distancia de 0.15 a partir do centro de cada classe de fatiamento.

B) - Como fazer o FATIAMENTO, definindo e aplicando uma largura de intervalo das classes de NDVI.

E importante entender que a largura da fatia ou da classe sera duas vezes o raio de tolerancia que inserimos no
software. Uma classe de 0.20 valores de NDVI é gerada com tolerancia e 0,20 / 2 = 0,10 que é a tolerancia ou
raio de classificacdao a partir do centre de cada fatia de NDVI.

»n

Usamos a funcionalidade “Criar Fei¢des de Areas de Valores iguais

_ 5
& Global Mapperv2 o e mwt) %
i Arquive  Editar
Metadados...(clique dupla + M)
g el 8, == P2 @’ P 40 AW 4
5 e B E Fechar (descarregar] camadas... (DEL) ﬂ A A LZA%K M A oA SRR
- 5
== Al Mavates S8 avizar feicdes de linha/drea seledionadas 222474
T s 2 b LRI
7 i Z00M_TO - Zoom para camadas selecionadas * %2 2 W oA A S ¥ & =
Centra de Contrale (6 )
Ampliar para Pleno Detalhamento na Camada (1:1 Pixel de Mapeamento)
? g ®
p= Expaco de T AGRUPAMENTO - Definir grupo para atribuir a camadas selecionadas.
P DESCRICAO - Editar a desaricio da camada selecionada..
Banda 2.
Banda 3{| v | Permitir selecio/pesquisa de feicdo a partir das camadas selecionadas
: Banda 4,
i Bandas| ¥ | Permitira exportacio das camadas selecionadas
[ novi p
RETIFICAR - Madificar posicio/projecio da camada (retificar novamente]
SHIFT - Deslocar Camadals) Selecionadals) a uma Distincia Fixa ou Transformar Coordenadas...
Ordem das camadas »
Camada 3 Criar arquivo de drea de trabalho a partir das camadas selecionadas...
EXPORTAR - Expartar camadas para novo arquive...
oS CATALOGO DE MAPAS - Adicionar camadas selecionadas ao catdlogo de mapas...
dm
CAIA DE LIMITE/COBERTURAS - Criar feicBes de drea com caixa/poligono de cobertura
Criar feicdes de ponto em centros de célula da grade de elevagio
Criar feicBes de rea de valores iguais...
10m Encontrar valores de elevacio extremos (min./méx)..
1 | | ! I I |
I 1 1 T T T 1
T 5 Om 25m  30m 100 m 150m

Criar feicdes de area de valores iguais... 1:1679 UTM 235 ( WGS584 ) [ 250958.770, 3642725.164, -0.103 m )| 3° 13' 47.4944° 5, 47° 14' 27.7281




Fatiamento a 0.05, ou seja intervalos de 0,10 de largura total do NDVI. Veja os comandos:
Configurar criagdo de drea de igual valor X

Opgies  |imites da Area

Descricio da camada: |Fatiamento de NDVI 0.05 |

Mome do atributo de valor {em branco para| g pyaTION |
nenhum):

Classificagdo de drea: | Unknown Area Type ~
Conrfigurar grau de imprecisdo de cores permitido

Especificar o grau de exatiddo de comespondéncia que uma cor
deve ter para comesponder a outra cor. O valor padrdo 0 requer
uma comespondéncia exata. Valores até 256 sdo permitidos,
sendo que 256 gera uma area que cobre todas as partes validas
da imagem.

Disténcia maxima de comespondéncia: [

p ta em vez de RGE == Disponive
(d em veZ ae nlab se LNSponive

var Indices ae

[51]
1]
i)
1]
m

S
Corfigurar o grau de imprecisdo pemitido para elevagies

Especificar o grau de exatiddo de comespondéncia que uma
elevagdo deve ter para comesponder a outra elevagdo. O valor
padrao 0 requer uma comespondéncia exata.

Distdncia maxima de comespondéncia: metras

Selecionar cores para as quais criar areas

[ ] Desmembrar resulttados se forem criados poligonos invalidos

Cancelar Aplicar Ajuda

Resultado:
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Limpeza do resultado para retirar areas nao significativas.

Depois de achado o melhor intervalo de fatiamento, vamos proceder a limpeza para tirar as areas menores que
um certo patamar. Quanto maior a resolu¢cdao do dado e do NDVI, mais pesado o processamento e mais tempo
ira demorar. Portanto, alta resolu¢dao ndao é sempre vantajoso... e dificulta os processamentos...

Para ndo perder o trabalho feito até agora, salvar o espaco de trabalho para cada resultado com um nome
diferente que resuma os parametros usados, antes de apagar e pode voltar atras recarregando dados de
processamentos anteriores, sem perder nada.... se os parametros de area minima de supressdo das area nao
significativas foram abusivos...

Vou usar o fatiamento de 0,10 e fazer a limpeza sobre ele:

Clica em qualquer lugar do mapa com o botdo direito do mouse e escolhe a opgao

Inserir base da biblioteca...
Criar feicdes de area/paligono
Criar feicdes de linha

Criar feicoes de ponto/texto

Cpcdes Avancadas de Criacdo de Feicdes

Mover/reformatar feicdes

Funcionalidades de Atributo/Estilo

SELECAD COM POLIGOMND - desenhar poligono para selecionar feicdes Opcdes de selecdo avancadas

. Opcdes
Selecionar Todas as Areas/llhas Menores que que Tamanho... B
T, 2. eI NS 13 gr.or2g g1 2e0dm

Escolhemos apagar os poligonos menores que 5 m2...

L T R SaELE T R o N e N L TR AL NI LF LTI " W

& Especificar Limite de Area x

| Eszpecificar o tamanho das areas/ilhas a selecionar. Qualguer walor no
limite ezpecificado ou abaiko dele serd zelecionado:

E | sam v

Corcee



Global Mapper

Vocé quer selecionar somente as ilhas e buracos em areas de
origem menores do que o patamar especificado?

A esta pergunta responde negativamente. Uma vez os poligonos selecionados clique em delete no teclado para
apagar as feicdes menores por exemplo que 5 m2.Depois de feita a limpeza, o resultado ja é mais legivel: Se
destacam os grandes poligonos que sdo significativos.
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Aplicacao de cores conforme o NDVI, e opg¢do de legenda lateral com os valores centrais de NDVI
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O Importante é que vimos que pode fazer

e O processamento geométrico das ortofotos no C3D

® Depois sdo criados os mosaicos por bandas no C3D,

® Importa no Global Mapper os mosaicos das bandas separadas

® Fazo NDVI, alimpeza, a edicdo, a legenda, o layout no Global Mapper

Reitero:

Quanto maior a resolugdo do dado e do NDVI, mais pesado o processamento e mais tempo ird demorar.
Portanto, alta resolugéo ndo é sempre vantajoso... e dificulta os processamentos... Qual é o sentido de
processar dados com 15 cm de resolugdo se a aplicagdo em taxa varidvel ou a amostragem de solos ndo se faz
a este nivel de detalhamento?

Conforme o processamento e os objetivos, pode ser interessante reamostrar os dados na etapa dos mosaicos
por bandas feitos para realizar o NDVI e o fatiamento de forma mais rdpida.

Consultas técnicas e comerciais:

Contato: Laurent MARTIN

E-mail: Laurent.martin@engesat.com.br

Cel / whatsapp 041 9 91 34 09 90.
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